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Общая характеристика работы 

 

Актуальность. За счёт перехода от ручного позиционирования лета-

тельного аппарата к механизированному, автоматизированному можно повы-

сить производительность труда работников авиастроительных, авиаремонтных 

предприятий и организаций, эксплуатирующих авиационную технику при вы-

полнении работ по списыванию девиации летательных аппаратов. Предприя-

тиям авиационной промышленности необходима поворотная платформа, ко-

торая сможет гарантировать точную установку воздушного судна на требуе-

мый магнитный курс, причём, эта автоматизированная платформа, должна 

быть маломагнитной и для установки самолёта на магнитный курс с её помо-

щью должно требоваться минимальное количество персонала предприятия. 

Научная новизна. Научная новизна магистерской диссертации заклю-

чается в том, что для определения фактического угла девиационной платфор-

мы используется несколько источников информации, одним из которых явля-

ется датчик угловых скоростей на основе микроэлектромеханической систе-

мы,  

Практическая значимость. Точность определения курса крайне важна 

при эксплуатации магнитного компаса воздушного судна. Компас имеет по-

грешность  девиацию, которую можно уменьшить, прибегнув к ее списыва-

нию, для дальнейшей калибровки оборудования и учета при совершении поле-

тов. Стоит учесть тот факт, что полностью избавиться от погрешности невоз-

можно, но можно максимально сократить. Одной из технологических опера-

ций в авиастроительной промышленности, которая может быть автоматизиро-

вана, является позиционирование летательного аппарата при выполнении ра-

бот по списыванию девиации. Выставка самолета на требуемый курс должна 

осуществляться в точности, это обусловлено тем, что в ином случае судну 

придется пройти в холостую лишний круг, т.к. реверс отсутствует. Для этого 

требуется автоматизация процесса. 

Характеристика объекта и предмета исследования: Тема исследова-

ния «Разработка и исследование системы управления девиационной платфор-
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мы». Объектом исследования является девиационная платформа, а предметом 

– система управления. Цель исследования – повышение производительности 

труда работников авиастроительных, авиаремонтных предприятий и организа-

ций, эксплуатирующих авиационную технику при выполнении работ по спи-

сыванию девиации летательных аппаратов за счёт перехода от ручного пози-

ционирования летательного аппарата к механизированному, автоматизирован-

ному. 

Характеристика методологического аппарата: при разработке при-

менялись моделирование в среде SimInTech, использование принципов разра-

ботки электронных схем. 

Предполагаемое внедрение: авиастроительные, авиаремонтные пред-

приятия и организации, эксплуатирующие авиационную технику.  

Структура и объем работы: Диссертация состоит из введения, обзор-

ной и специальной частей, заключения, списка использованных источников и 

приложений. Работа изложена на 76 странице и содержит 31 рисунок. 

Содержание работы 

В введении рассматриваются цель исследования, его задачи и методы. 

В первой главе раскрывается главная тема всей работы, общая вводная 

теория, на которой базируется данное исследование, а также приводится ана-

лиз существующих методах его решения.  

Вторая глава является ключевой частью работы.  В ней приводятся 

теоретическая часть, фундаментальная физика работы; исследуются требова-

ния к разрабатываемой системе, алгоритмы работы, практическая часть. Про-

изводится исследование материальной базы для системы управления. Разраба-

тываются структурные, функциональные, принципиальные схемы. Осуществ-

ляется компьютерное моделирование фильтрации полученных показаний.  

В заключении формулируются итог работы над исследованием системы 

управления и дальнейшие пути развития. 
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1. Извекова, Э.Ф. Инерциальный навигационный блок / Э.Ф. Извекова, 

Д. А. Киба, А. А., Биткина // Молодежь и наука: актуальные проблемы фун-
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Редколлегия: А.В. Космынин. - Издательство: Комсомольский-на-Амуре госу-
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